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 AFNOR (F) DIN/VDE INTERNATIONAL 
IP protection  EN 60034-5 DIN 40050 CEI 34-5 
bracket C 51-104 DIN 42948 CEI 72 
Shaft end C 51-105 DIN 42946 CEI 72 
Bracket tolerance C 51-105 DIN 42946 CEI 72 
Noise C 51-119 DIN42955 CEI 34-9 
Balance C 51-111 (additive 1) DIN 45665 ISO 2373 
Electrical rate (1) C 51-111 no power limit VDE 0530/1 CEI 34-1 
(1) With the exception of the F and MC 27 motors: 350V dielectric test  
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Motor Tacho 

Volts  
per  

1000 
r.p.m. 

Inertia Mass 

 - Ke kgm².10-5 kg 
F9 F9T 3 3.5 1 
F12 - MC FC12T 6 15 1.5 
F9 - F12 TBN 206 6 5 0.2 
MC TBN 420 20 14.5 0.71 
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Holding torque 
Motor Magnet 

brake 
Spring 
brake 

Power Inertia Mass 

 
Nm Nm W 

kgm².10-
5 

kg 

F9 - F12 - 1.5 11 1 0.47 
MC13 2 - 12 2.3 0.3 
MC17 - MC19 5 - 16 6.5 0.6 
MC23 - MC24 12 - 10 21.4 1.1 
MC27 20 - 22 57 1.9 
MC17 - 4 20 2.5 1.4 
MC19 - 8 25 7 1.9 
MC23 - 24 - 27 - 16 40 13.5 2.8 
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Motor Encoder Connection 
Standard 
revolution 

graduations 

Optional 
revolution 

graduations 

Inerti
a 

Mass 

 - - - - 
kgm²
.10-5 

kg 

K 9 1m cable  500 250 0.03 0.075 
F 

C 4 1m cable  500 
250 - 1000 

2500 
0.23 0.20 

MC C 6 B connector 500 
1000 
2500 
5000 

0.3 0.45 
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Dimentions 
Inductance 

Rated 
current 

Terminal 
Width Depth Height 

Mass 
Reference 

mH A mm2 mm mm mm kg 
SF 02031 1 12 1.5 60 70 63 0.56 
SF 02022 2.5 16 4 126 105 115 4.2 
SF 02023 1.5 25 10 126 130 135 5.9 
SF 02024 1 40 - 126 180 110 8.8 
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AXEM characteristics Type  F9 - 12

Symbols Mn Nn Pn Un Io C imp. Ke Kt R J  tm tthd tthc Fa  ** Fr  ** M

Units Nm rpm W V A Nm V Nm/A Ω 10
-5

 kg.m
2 ms s min daN daN kg

F 9 M 4 R CE 0,14 4800 70 22 6,4 1,15 3,1 0,030 1,1 3,5 39,6 52 25 2,5 14 1,1

F 9 M 2 CE 0,282 3000 88 14 11 1,73 3,1 0,030 0,43 2,9 13,2 21 16 2,5 14 2,3

F 9 M 4 CE 0,346 3000 108 26 6,7 3,45 6,2 0,059 1,1 3,5 10,2 21 16 2,5 14 2,3

F 9 M 4 H CE 0,537 3000 168 35 6,5 4,9 9,2 0,088 1,1 3,4 4,5 21 16 2,5 14 2,8

F 12 M 4 R CE 0,42 4800 210 37 8 2,9 6,2 0,059 0,93 15 37,6 37 22 2,5 14 2,9

F 12 M 2 CE 0,61 3000 190 24 11,7 4,3 6 0,057 0,47 10,5 14 30 24 2,5 14 3,85

F 12 M 4 CE 0,77 3000 240 43 7,7 8,6 12 0,115 0,93 15 10 30 24 2,5 14 3,85

F 12 M 4 H CE 1,1 3000 345 61 7,2 13 18 0,172 0,93 16 4,7 30 24 2,5 14 5

(1)  Characteristics given for non insulated servomotor **  FA  et  Fr  not cumulative
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AXEM characteristics Type  MC 13 - 17 - 19

Symbols Mn Nn Pn Un Io C imp. Ke Kt R J  tm tthd tthc Fa  ** Fr  ** M

Units Nm rpm W V A Nm V Nm/A Ω 10
-5

 kg.m
2 ms s min daN daN kg

MC 13 S CE 1,2 3000 375 64 7,6 8,5 17,5 0,167 1,5 23,5 12,6 45 41 13 35 4

MC 17 H CE 1,8 3000 565 102 6,9 14 30 0,286 1,8 79 17,2 52 34 35 60 6,5

MC 17 B CE 1,2 3200 400 23,5 24 12 6 0,057 0,175 79 40 35 32 35 60 6,5

MC 19 P CE 3,2 3000 1000 83 14,5 24,4 25,5 0,244 0,46 100 7,4 36 34 35 60 9,7

MC 19 P
(2) CE 5,1 3000 1600 87 22,2 24,4 25,5 0,244 0,46 100 7,4 29 15 35 60 9,7

MC 19 S CE 3,2 3000 1000 165 7,3 24,4 51 0,488 1,6 100 6,5 36 34 35 60 9,7

MC 19 S
(2) CE 5,1 3000 1600 171 11,1 24,4 51 0,488 1,6 100 6,5 29 15 35 60 9,7

MC 19 B CE 2,8 3000 880 23,5 46 24,4 7 0,067 1,6 100 11 36 34 35 60 9,7

(1)  Characteristics given for non insulated servomotor **  FA  et  Fr  not cumulative

(2)  Motor is cooled by an external fan 10 l / sec
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AXEM characteristics Type  MC 23 - 24 - 27

Symbols Mn Nn Pn Un Io C imp. Ke Kt R J  tm tthd tthc Fa  ** Fr  ** M

Units Nm rpm W V A Nm V Nm/A Ω 10
-5

 kg.m
2 ms s min daN daN kg

MC 23 S CE 6,1 3000 1900 170 13 50 53 0,506 0,9 230 8 25 37 40 75 17

MC 23 S
(2) CE 10,5 3000 3300 178 21,8 50 53 0,506 0,9 230 8 16 20 40 75 17

MC 24 P CE 7,3 3000 2300 136 18,9 84 43,5 0,415 0,285 320 5,3 38 50 45 80 23

MC 24 P
(2) CE 14,3 3000 4500 142 36 84 43,5 0,415 0,285 320 5,3 25 39 45 80 23

MC 27 P
(3)  - 14,3 3000 4500 152 33 115 48,3 0,46 0,2 740 7 56 55 50 90 35

MC 27 P
(2)  - 19,2 3000 6000 154 44 115 48,3 0,46 0,2 740 7 30 25 50 90 35

(1)  Characteristics given for non insulated servomotor **  FA  et  Fr  not cumulative

(2)  Motor is cooled by an external fan 10 l / sec

(3)  Characteristics  at  20°C
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Association example(*) Permanent thermal duty  Limits Inertia 
  Slow rot.  Maximum limits  pulsed motor 

Servo-motor Motion controller 
srT 

(n.m) 
pmT 
(n.m) 

pmS 
(rpm) 

pmP 
(W) 

pT 
(n.m) 

pS 
(rpm) 

10-5kg.m2 

F9 M4 R RTS 10/20-60 (x) 0.16 0.14 5200 75 0.38 3000 3.5 
F9 M4 H RTS 10/20-60 (x) 0.5 0.47 4050 200 1.1 3000 3.5 
F12 M4 R RTS 10/20-60 (x) 0.44 0.42 5000 220 1 3500 15 
F12 M4 RTS 10/20-60 (x) 0.8 0.7 3500 257 1.8 2800 15 
MC 13 S RTS 12/24-130 T 1.1 1.1 2800 320 2.5 2100 23.5 
MC 19  S RTS 12/24-130 T 3.7 3.5 2300 843 8.1 2000 100 
MC 23 S RTS 16/32-190 T 6 6 3200 2000 14 2900 230 
MC 27 RTS 40/80-190 T 15 14 3070 4500 36 2750 740 
(x): M single-phase or T three-phase       
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Association example(*) Permanent thermal duty  Limits Inertia 
  Slow rot.  Maximum limits  pulsed motor 

Servo-motor Motion controller 
srT 

(n.m) 
pmT 
(n.m) 

pmS 
(rpm) 

pmP 
(W) 

pT 
(n.m) 

pS 
(rpm) 

10-5kg.m2 

F9 M4 R RTE 10/20-60 (x) 0.16 0.14 5200 75 0.38 3000 3.5 
F9 M4 H RTE 10/20-60 (x) 0.5 0.47 4050 200 1.1 3000 3.5 
F12 M4 R RTE 10/20-60 (x) 0.44 0.42 5000 220 1 3500 15 
F12 M4 RTE 10/20-60 (x) 0.8 0.7 3500 257 1.8 2800 15 
MC 13 S RTE 12/24-130 T 1.1 1.1 2800 320 2.5 2100 23.5 
MC 19  S RTE 12/24-130 T 3.7 3.5 2300 843 8.1 2000 100 
MC 23 S RTE 16/32-190 T 6 6 3200 2000 14 2900 230 
MC 27 RTE 40/80-190 T 15 14 3070 4500 36 2750 740 
(x): M single-phase or T three-phase       
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